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1.1.

1.2.

1.3.

WYMAGANIA OGOLNE
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej jest wykonanie
iluminacji Twierdzy Ktodzkie;.

Podstawa opracowania:
Inwentaryzacja obiektu
Wizja lokalna
Whytyczne Inwestora
Mapa do celow projektowych
Ustawa z dnia 7 lipca 1994r - Prawo Budowlane Dz.U. z 2003 roku NT 207
p0z.2016 z pdzniejszymi zmianami.
Rozporzadzenie nr 2195/2002 z dnia 5 listopada w sprawie Wspdlnego Stownika
Zamoéwien Dz. Urz. WEL 340 z dnia 16 grudnia 2002 r. z pdZniejszymi zmianami,
zwany Wspolnym Stownikiem Zamowien.
Obowiazujace normy i przepisy Prawa Budowlanego

Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot elektrycznych pod nazwa
[luminacja Twierdzy Ktodzkie;j.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogo6lne, wspolne dla
robot objetych zleceniem Inwestora.

Roboty podstawowe :

Wykopy pod linie kablowe.

Uktadanie kabli zasilajacych i o§wietleniowych.

Montaz stupow.

Montaz opraw o$wietlenia dekoracyjnego (iluminacji) na stupach.

Montaz opraw oswietlenia dekoracyjnego (iluminacji) w ziemi 1 na powierzchni
gruntu.

Roboty towarzyszace.

Geodezyjne wytyczenie trasy kabli.

Inwentaryzacja powykonawcza.

Pomiary elektryczne.



14. Okreslenia podstawowe

45112000 - 5 Roboty w zakresie usuwania gleby

45112100 - 6 Roboty w zakresie kopania rowow

45311000 - 1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektryczne;j
45311000 - 2 Roboty w zakresie opraw elektrycznych

45316000 - 6 Instalowanie zewnetrzne sprzgtu oswietleniowego
45316110 - 9 Instalowanie drogowego osprzgtu oswietleniowego

Uzyte w SST wymienione ponizej okreSlenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco :

- Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczatkg organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych
W toku wykonywanych robot, przekazywania polecen i korespondencji pomi¢dzy Inzynierem,
Kierownikiem robot, Wykonawcg i projektantem.

- Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

- Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

- Teren budowy - teren udost¢pniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz
inne miejsca wymienione kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

- Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, shuzacy do wpisywania przez wykonawce obmiaru robot w formie wyliczen .
Whisy do ksigzki obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera projektu.

- Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

- Inzynier projektu - osoba wymieniona w danych kontraktu odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

- Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja
i specyfikacjami technicznymi, o okre§lonym standardzie, zaakceptowane przez Inzyniera
projektu .

15. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST 1 poleceniami Inzyniera projektu.

- Przekazanie terenu budowy - Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach
kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy. W tym przypadku udostgpni wydzielong
cze$¢ obiektu do wykonania montazu lub wymiany o$wietlenia terenu, a po jej zakonczeniu
udostepni kolejng cze$¢ obiektu w taki sposob, aby nie przerwac obstugi turystow. Przekaze
dziennik budowy, oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowej i jeden egzemplarz SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu dokumentow.



- Dokumentacja projektowa - bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne
z wykazem podanym w szczegdélowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na
dokumentacje projektowa:

- Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz
projektowa dokumentacje wykonawczg /techniczng/ 1 zostang przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowej.

- Zgodno$¢ robot z dokumentacjg projektowag i SST - dokumentacja projektowa, SST
I wszystkie dodatkowe dokumenty, przekazane Wykonawcy przez Inzyniera projektu, stanowig
czg$¢ umowy, a wymagania okreslone cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy,
tak jakby zawarte byty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje kolejnosc
ich wazno$ci wymieniona w Kontraktowych warunkach ogolnych /Ogdlnych warunkach
umowyy/.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera projektu, ktoéry podejmie decyzje
0 wprowadzeniu odpowiednich zmian. W przypadku rozbieznosci wymiary podane na piSmie
sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty i prefabrykaty /rozdzielnice/ muszg by¢
zgodne z dokumentacja projektowg 1 SST.

Dane zawarte w dokumentacji projektowej i SST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszezalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy 1 standard materialéw 1 prefabrykatow /rozdzielnic/ musza wykazywaé zgodnosé
Z okre$lonymi wymaganiami odnosnie jakosci 1 parametrow projektowych.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg
projektowa lub SST i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ wykonczenia robot, to takie
materialy zostang zastapione innymi, a elementy robot rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy.

1.6.  Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem instalacji
o$wietlenia zewnetrznego Twierdzy na wyznaczonym i przekazanym jej fragmencie .
Stanowisko wykonania linii kablowej bedzie wydzielone, oznakowane, wygrodzone
i zabezpieczone przed dostepem o0sob trzecich.

Koszt zabezpieczenia terenu - czeSci wydzielonej, przeznaczonej do wykonania linii kablowej
o$wietlenia terenu, nie podlega odrgbnej zaptacie i1 przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng
kontraktowa.

1.7. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma zna¢ i1 stosowa¢ w czasie robdt przepisy dotyczace ochrony $rodowiska
naturalnego.
W czasie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca:
- bedzie utrzymywat teren budowy w nalezytym stanie,
- nie bedzie gromadzil na terenie budowy materiatlow szkodliwych dla srodowiska
naturalnego,
- zdemontowane materiaty bedzie niezwlocznie przekazywat Inwestorowi,
- bedzie unikat ucigzliwosci dla osob lub dobr publicznych, wynikajacych z wibracji
oraz nadmiernego hatasu.



1.8. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
I zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Ze szczeg06lng ostroznoscig bedg wykonywane roboty spawalnicze.

Wykonaweca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, Wywo-
lanym jako rezultat realizacji robot lub przez personel Wykonawcy.

1.9.  Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca Dbedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy robotach elektrycznych i ziemnych, /zabezpieczy
i oznakuje wykopy ziemne/.

W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace
przy pracach na wysokosci .

2. MATERIALY

Do wykonania zadania Wykonawca uzyje materiatéw zgodnych z zestawieniem zatgczonym do
Projektu wykonawczego.

Wymagana jakosc¢ i standard materiatdéw: wg danych, opisanych w Projekcie Wykonawczym.
Na materiaty wbudowane Wykonawca dostarczy aktualne Swiadectwa jakosci lub Certyfikaty.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdg si¢ nie zaakceptowane przez Inzyniera projektu materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i nieza-
ptaceniem.

Zleceniodawca zapewni wydzielone miejsce na sktadowanie materiatow elektrycznych
/przewody, osprzet instalacyjny, oprawy oswietleniowe/.

3.  SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzycia takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Roboty takie jak kucie bruzd, przebicia w stropach i §cianach, otwory na puszki instalacyjne,
majg by¢ wykonywane elektronarzedziami odpowiednimi do rodzaju robot.

Elektronarzgdzia majg posiada¢ aktualne protokoty pomiaréw elektrycznych.

Do robot ziemnych Wykonawca uzyje lekkiego sprzetu budowlanego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania lekkiego sprzetu transportowego, nie powodu-
jacego uszkodzenia dowozonego materiatu i nawierzchni drog dojazdowych

Wykonawca bedzie usuwal na biezagco 1 na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia,
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na plac budowy.



5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materialdéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg
projektowg oraz wymaganiami zawartymi w SST.

Decyzje Inzyniera projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementdw robot
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej
i w SST, a takze w normach i wytycznych Warunki techniczne wykonywania i odbioru robot.
Kable osprzet i materialy pomocnicze powinny odpowiada¢ wymaganiom Polskich Norm
I posiada¢ swiadectwa jakosci.

Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposéb wykluczajacy ich uszkodzenie przez zgi-
nanie, skrecanie, rozcigganie.

Przy skrzyzowaniach kabli z rurociggami podziemnymi kable uktada¢ nad rurociggami.
Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie powinna byé mniejsza niz 4° C.

Kabel ziemny uktada¢ na glebokosci 50 cm mierzonej od powierzchni ziemi do zewnetrznej
powierzchni kabla.

Kabel utozy¢ w rurze AROT na 10 cm warstwie piasku, utozony kabel nalezy zasypa¢ 10 cm
warstwa piasku, nastepnie warstwa ziemi o grubosci okoto 15 cm i utozy¢ niebieska folig.
Cato$¢ robot kablowych wykonac zgodnie z PN- 76/ E- 05125.

Rozdzielnice dostarczy¢ na budoweg jako prefabrykat gotowe do podlaczenia instalacji
odbiorczej.

Trasy kabla i rozmieszczenie opraw o$wietleniowych, montowanych przy gruncie oraz
w gruncie pokazano na planie sytuacyjnym, rys. nr 1.

Oprawy o$wietlenia iluminacji montowane w gruncie nalezy podsypa¢ warstwg 30 cm zwiru,
W celu zapewnienia odpowiednich warunkéw odptywu wody gruntowe;.

Oprawy podlaczy¢ tak, aby uzyska¢ rownomierne obcigzenie faz.

Przed oddaniem instalacji do uzytku wykona¢ pomiary elektryczne.

Oprawy liniowe montowane przy gruncie, oznacz. G1 i G3, mocowa¢ do fundamentéw
montazowych.

Projektory oznaczone A, A2, A3, D, E, H3, F, J, K, montowane przy grunciec montowa¢ na
stupkach ze stali ocynkowanej, wys. 50 cm, z drzwiczkami wys. 40 cm. Srednica stupka: 196
mm. W stupkach umiesci¢ ztacza kablowe z zabezpieczeniem oraz elementy zasilajace oprawe
oswietleniowa. Stupek powinien posiada¢ w gornej czesci dekiel, przystosowany do montazu
i regulacji oprawy oswietleniowej. Stupek nalezy posadowi¢ na fundamencie montazowym.
Stupki 1 fundamenty pomalowac¢ na kolor RAL 7013.

Oprawy ustawia¢ w odlegtosci 0,7 do 3 m od krawegdzi pod$swietlanego muru. Ze wzgledu na
nierOwnomierno$¢ iluminowanych powierzchni nalezy przed ustawieniem oprawy o$wie-
tleniowej przeprowadzi¢ probe iluminacji, w celu wybrania jej najkorzystniejszej pozycji.
Probe nalezy wykona¢ w obecno$ci autora opracowania (kierownika projektu).

Oprawy F montowa¢ na stupach stozkowych ze stali ocynkowanej, o wys. 3 m, z poprzeczka
typu ,,T”, przystosowana do montazu odpowiednio czterech i pigciu opraw oswietleniowych.
Pomalowac na kolor RAL 7013.

Oprawy podiaczy¢ tak, aby uzyskaé¢ rownomierne obcigzenie faz. Przed oddaniem instalacji do
uzytku wykona¢ pomiary elektryczne. Przed oddaniem instalacji do uzytku nalezy zapro-
gramowac¢ uktad sterowania zgodnie z Zyczeniem Inwestora. Nalezy takze przeprowadzi¢ peten
rozruch instalacji; uruchomi¢ wszystkie nastawy sterowania i warianty iluminacji, sprawdzié
dziatanie wszystkich urzadzen do zdalnego sterowania (przez sie¢ GSM i WI-FI).



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest zobowigzany do przedstawienia projektu programu zapewnienia jako$ci robot,
powinien okresli¢ zamierzony sposéb wykonania robot, mozliwosci technicznych, kadrowe
i harmonogram uwzgledniajgcy termin okreslony w umowie robot.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy zgodnie z art.3 pkt. 13
ustawy Prawo budowlane.
Do dziennika budowy dostarczonego przez Zamawiajagcego Wykonawca wpisze :

- datg przekazania Wykonawcy terenu prowadzenia prac,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- terminu rozpoczecia i zakofnczenia poszczegélnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudnosci i1 przeszkody w ich wykonaniu,

- uwagi i polecenia Inzyniera projektu,

- zgtoszenie robot zanikowych,

- zgloszenie zakonczenia robot.

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu robot.
Obmiary rob6t prowadzi¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ :

- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

- protokoty przekazania placu budowy,

- protokoty odbioru robot,

- protokoty z narad i ustalen
Dokument budowy beda przechowywane na terenie budowy i udostepniane Inzynierowi
projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inzyniera projektu o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru.

Wyniki obmiaru beda wpisywane do ksigzki obmiardw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie /opuszczenie/ w ilosci podanych w Slepym kosztorysie
lub gdzie indziej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera projektu na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoScia wymagang do celu miesigcznej
ptatnos$ci na rzecz Wykonawcy.

Obmiary beda prowadzone przed cze¢Sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot.
Obmiar robot zanikowych przeprowadzaé w czasie ich wykonywania.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru :
- odbiorowi robot zanikowych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czgsciowemu,
- odbiorowi koncowemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.



Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru
koncowego zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy.
Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci Inzyniera
projektu i Wykonawcy.
Komisja dokona oceny jakosci i ilosci robét na podstawie przedlozonych dokumentow,
oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa.
W przypadku niewykonania wyznaczonych robét lub niewykonaniu robot poprawkowych
komisja przerwie odbior i ustali nowy termin.
Do odbioru Wykonawca przedtozy nast¢gpujace dokumenty:

- dokumentacje projektowa podstawowa i powykonawcza,

- szczegbdlowe specyfikacje techniczne,

- dziennik budowy i ksigzki obmiardw,

- protokoty pomiarow elektrycznych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ /kwota/
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysowe;.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie obejmowata wszystkie
czynnosci, wymagania i pomiary skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone w dokumentacji
projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub ryczattowe robot obejmuja:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- wartos$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu,

- wartos¢ pracy sprzetu,

- koszty posrednie, zysk 1 ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ VAT.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Dokumentacja projektowa

Dokumentacj¢ projektowa wykonata spotka z 0.0. KLIMAART, z siedziba
51-163 Wroctaw, al. Marcina Kromera 23/12.

- Projekt wykonawczy - 5egz.
- Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot - 1 egz.
- Przedmiary robot - legz.
- Kosztorys inwestorski - 5 egz.

Akta prawne, Normy:

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r - Prawo budowlane Dz. U. Nr 89, poz.414 z pdzniejszymi
zmianami

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 - Prawo zamowien publicznych Dz.U.Nr 19.

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych i Administracji z dnia 9 wrze$nia 1999r
W sprawie warunkow technicznych uzytkowania budynkéw Dz.U. 74 poz.836



- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie

- Polska Norma PN-IEC 60364-4-41 Ochrona przeciwporazeniowa

- Polska Norma PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe

- Polska Norma PN-1EC 60364-4-43 Ochrona przed pragdem przetezeniowym

- Polska Norma PN-IEC 60364-6-61 Sprawdzenia odbiorcze
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